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Objetivos

El Robot Asistente para pacientes con deterioro cognitivo leve (RAMCIP), es un proyecto de 3 afios
financiado por el Programa Horizonte 2020, cuyo objetivo principal es desarrollar un robot de servicio para
dar soporte a pacientes con deterioro cognitivo leve (DLC) y demencia leve debido a enfermedad de
Alzheimer (EA) en las actividades de la vida diaria (AVD).

El proyecto estad conformado por 8 socios de la Unidn Europea, y el prototipo final sera evaluado en las casas
de los pacientes en Barcelona.

Material y Métodos

Diferentes AVD definidas para este proyecto, seran evaluadas durante 10 dias en las casas de 12 pacientes
seleccionados en Fundacidn ACE con DCL o demencia leve por EA. Las principales funciones a evaluar seran:
detectar caidas, monitorizar el estado general del paciente, monitorizar la toma de la medicacién, detectar
la fuga de gas/humo, apagar electrodomésticos, traer ingredientes o utensilios para cocinar, recoger objetos
del suelo, permitir la comunicacién con familiares o amigos, y realizar estimulacidn cognitiva.

Resultados

Las principales variables a estudiar seran la aceptabilidad, utilidad e impacto social durante la interaccion
humano-robot.

Conclusiones

La vision del proyecto RAMCIP es disponer en el futuro de robots que puedan asistir a pacientes con fallos
cognitivos debidos a enfermedad de Alzheimer, para ayudarlos a conservar su calidad de vida e
independencia en la realizacidn de AVD.



